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Implementac¢ao de sistemas RAS no Exército
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Implementac¢ao de sistemas RAS no Exército

Controlo Controlo Autonomia
Remoto opcional completa

Remote & Al & Equipas
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utonomous ’

Integragdo da Integragao de Desenho do
tecnologia subsistemas sistema

Systems
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Implementac¢ao de sistemas RAS no Exército
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Implementac¢ao de sistemas RAS no Exército
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Implementac¢ao de sistemas RAS no Exército — “como ?”

Linhas de Acao

< Doutrina e Questdes Eticas

Human-in-the-loop vs human-on-the-loop

Aquisicao
Através da LPM 23-34 adquirir sistemas RAS e

sistemas baseados em Al para edificar a Forca
de Préoxima Geracao

< Observacao e Monitorizagao

Acompanhar projetos em desenvolvimento

Investigacao, Desenvolvimento
e Inovacao  CEMTEx & Academia
SANT Classe-I Armados, Drones de Sacrificio e STNT

Automation of M113
Centro de Program
Capacitagéo

Tatica, Simulacio
e Certificagdo de

Forgas < y I
CCTSCF ) 6 6 é

Experimentac¢ao Tecnoldgica e Exercicios

Experimentacdo SANT Classe-I Armados, Drones de
Sacrificio e STNT
Criagdo e Dinamizagdo das Zonas Livres Tecnolégicas




Principais desafios

Conectividade

Cada plataforma é um sensor
Alternativas para quebra de conectividade Integracdo de novas tecnologias
. Adaptacgdo ao ritmo da evolugao da tecnologia
(e.g. realidade aumentada; Inteligéncia artificial)

Dados e Algoritmos

Fornecer aos sistemas autdnomos os
dados e os algoritmos necessarios

Maior adaptabilidade

Opcoes por plataformas modulares
(Multi-tasking)

—

Tecnolodgicos

W HIETES
Doutrina, Técnicas, Taticas e Procedimentos

Atividades de experimentac¢do operacional para Seguranga (safety & security)
obter conhecimento e capacidade para produzir

: : Os algoritmos e dados utilizados por
doutrina e procedimentos

estes sistemas sdao fundamentais para o
seu funcionamento. Acautelar sistemas
gue garantam a sua protecao (fratricidio)

Razdes Eticas e Legais

* Uma maquina pode decidir, de forma

auténoma retirar, a vida a um humano.
Necessidade de definir o nivel de autonomia. Digitalizagdo de frotas

Mobilidade e agilidade

Operag0es dispersas e necessidade de
concentrar rapido para combater

Necessidade de dotar as plataformas com os
sistemas de comunicacdo e informacao adequados
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